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Dec Hex PLC Bit Bloque Descripción Formato
0 000 30001 0 COM1 Sin asignar -SD0- 0=Off, 1=On

0 000 30001 1 COM1 Señal digital fija a 0 -SD1- “

0 000 30001 2 COM1 Señal digital fija a 1 -SD2- “

0 000 30001 3 COM1 Intermitente -SD3- “

0 000 30001 4 COM1 Pulso inicial -SD4- “

0 000 30001 5 DI1 Estado -SD5- “

0 000 30001 6 DI2 Estado -SD6- “

0 000 30001 7 DI2 Contador supera la consigna -SD7- “

0 000 30001 8 DIR Estado DIR1 -SD8- “

0 000 30001 9 DIR Estado DIR2 -SD9- “

0 000 30001 10 DIR Estado DIR3 -SD10- “

0 000 30001 11 DIR Estado DIR4 -SD11- “

0 000 30001 12 DIR Estado DIR5 -SD12- “

0 000 30001 13 DIR Estado DIR6 -SD13- “

0 000 30001 14 DIR Estado DIR7 -SD14- “

0 000 30001 15 DIR Estado DIR8 -SD15- “

1 001 30002 0 INT Total supera la consigna -SD16- 0=Off, 1=On

1 001 30002 1 AL1 Estado -SD17- “

1 001 30002 2 AL2 Estado -SD18- “

1 001 30002 3 AL3 Estado -SD19- “

1 001 30002 4 AL4 Estado -SD20- “

1 001 30002 5 AL5 Estado -SD21- “

1 001 30002 6 AL6 Estado -SD22- “

1 001 30002 7 LOG1 Resultado -SD23- “

1 001 30002 8 LOG2 Resultado -SD24- “

1 001 30002 9 LOG3 Resultado -SD25- “

1 001 30002 10 LOG4 Resultado -SD26- “

1 001 30002 11 LOG5 Resultado -SD27- “

1 001 30002 12 LOG6 Resultado -SD28- “

1 001 30002 13 TMR1 Estado -SD29- “

1 001 30002 14 TMR2 Estado -SD30- “

1 001 30002 15 TMR3 Estado -SD31- “

2 002 30003 0 TMR4 Estado -SD32- 0=Off, 1=On

2 002 30003 1 SP1 Modo consigna -SD33- 0 (Local), 1 (Remota)

2 002 30003 2 SP2 Modo consigna -SD34- 0 (Local), 1 (Remota)

2 002 30003 3 SP3 Modo consigna -SD35- 0 (Local), 1 (Remota)

2 002 30003 4 PID1 Modo regulador -SD36- 0 (Automático), 1 (Manual)

2 002 30003 5 PID1 Regulador bloqueado -SD37- 0 (En marcha), 1 (bloqueado)

2 002 30003 6 PID1 Acción de regulación -SD38- 0 (Directa), 1 (Inversa)

2 002 30003 7 PID2 Modo regulador -SD39- 0 (Automático), 1 (Manual)

2 002 30003 8 PID2 Regulador bloqueado -SD40- 0 (En marcha), 1 (bloqueado)

2 002 30003 9 PID2 Acción de regulación -SD41- 0 (Directa), 1 (Inversa)

2 002 30003 10 PID3 Modo regulador -SD42- 0 (Automático), 1 (Manual)

2 002 30003 11 PID3 Regulador bloqueado -SD43- 0 (En marcha), 1 (bloqueado)

2 002 30003 12 PID3 Acción de regulación -SD44- 0 (Directa), 1 (Inversa)

2 002 30003 13 DO1 Estado -SD45- 0=Off, 1=On

2 002 30003 14 DO1 Fallo posicionador -SD46- “

2 002 30003 15 DO2 Estado -SD47- “

3 003 30004 0 DO3 Estado -SD48- 0=Off, 1=On

3 003 30004 1 DO3 Fallo posicionador -SD49- “

3 003 30004 2 DO4 Estado -SD50- “

3 003 30004 3 DIS1 Tecla # -SD51- “

3 003 30004 4 DIS1 Tecla * -SD52- “

3 003 30004 5 DIS2 Tecla # -SD53- “

3 003 30004 6 DIS2 Tecla * -SD54- “

3 003 30004 7 DIS3 Tecla # -SD55- “

3 003 30004 8 DIS3 Tecla * -SD56- “

3 003 30004 9

3 003 30004 10

3 003 30004 11

3 003 30004 12

3 003 30004 13

3 003 30004 14

3 003 30004 15

4 004 30005 COM1 Sin asignar -SA4-

5 005 30006 COM1 Constante 1 -SA5- Límites: -32000 / 32000

6 006 30007 COM1 Constante 2 -SA6- Límites: -32000 / 32000

Área de Lectura
Código de función modbus: 4

Dirección
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Dec Hex PLC Bit Bloque Descripción Formato
7 007 30008 COM1 Constante 3 -SA7- Límites: -32000 / 32000

8 008 30009 COM1 Constante 4 -SA8- Límites: -32000 / 32000

9 009 30010 AI1 Lectura -SA9- Límites: -1999 / 9999 ó -19999 / 99999

10 00A 30011 AI2 Lectura -SA10- Límites: -1999 / 9999 ó -19999 / 99999

11 00B 30012 AI3 Lectura -SA11- Límites: -1999 / 9999 ó -19999 / 99999

12 00C 30013 DI2 Frecuencia del contador -SA12- Límites: 0 / 32000

13 00D 30014 DI2 Contador (High) -SA13-

14 00E 30015 DI2 Contador (Low) -SA14-

15 00F 30016 STR1 Valor prefijado -SA15- Límites: -32000 / 32000

16 010 30017 STR2 Valor prefijado -SA16- Límites: -32000 / 32000

17 011 30018 STR3 Valor prefijado -SA17- Límites: -32000 / 32000

18 012 30019 STR4 Valor prefijado -SA18- Límites: -32000 / 32000

19 013 30020 SEL1 Valor de la entrada -SA19- Límites: -32000 / 32000

20 014 30021 SEL1 Número de entrada seleccionada -SA20- Límites: 0 / 3

21 015 30022 SEL2 Valor de la entrada -SA21- Límites: -32000 / 32000

22 016 30023 SEL2 Número de entrada seleccionada -SA22- Límites: 0 / 3

23 017 30024 INT Lectura del integrador (High) -SA23-

24 018 30025 INT Lectura del integrador (Low) -SA24-

25 019 30026 DER1 Lectura del derivador -SA25- Límites: 0 / 32000

26 01A 30027 DER2 Lectura del derivador -SA26- Límites: 0 / 32000

27 01B 30028 HLD Memoria -SA27- Límites: -32000 / 32000

28 01C 30029 LIN1 Resultado -SA28- Límites: -32000 / 32000

29 01D 30030 LIN1 Resultado -SA29- Límites: -32000 / 32000

30 01E 30031 ART1 Resultado -SA30- Límites: -32000 / 32000

31 01F 30032 ART2 Resultado -SA31- Límites: -32000 / 32000

32 020 30033 ART3 Resultado -SA32- Límites: -32000 / 32000

33 021 30034 ART4 Resultado -SA33- Límites: -32000 / 32000

34 022 30035 SP1 Consigna -SA34- Límites: -32000 / 32000

35 023 30036 SP2 Consigna -SA35- Límites: -32000 / 32000

36 024 30037 SP3 Consigna -SA36- Límites: -32000 / 32000

37 025 30038 PID1 Salida (inversa) Límites: -32000 / 32000

38 026 30039 PID1 Salida (directa) Límites: -32000 / 32000

39 027 30040 PID2 Salida (inversa) Límites: -32000 / 32000

40 028 30041 PID2 Salida (directa) Límites: -32000 / 32000

41 029 30042 PID3 Salida (inversa) Límites: -32000 / 32000

42 02A 30043 PID3 Salida (directa) Límites: -32000 / 32000

Límites: 0 / 99999999

Límites: 0 / 99999999

Dirección
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Dec Hex PLC Bit Bloque Descripción Formato
0 000 40001 COM Identificador de memoria 0 / FFFF

1 001 40002 COM Número de serie 0 / FFFF

2 002 40003 COM Activación de bloques 0-15 0 / FFFF

3 003 40004 COM Activación de bloques 16-31 0 / FFFF

4 004 40005 COM Activación de bloques 32-47 0 / FFFF

5 005 40006 COM Activación de bloques 48-63 0 / FFFF

6 006 40007 COM Número de dispositivo 00 - FF ( 00 - 255 )

7 007 40008 A COM Modo comunicaciones 0 (Marcha), 1 (Paro), 2 (Ajustes)

8 008 40009 C COM Velocidad COM1 0 (9600), 1 (19200), 2 (38400)

8 008 40009 D COM Velocidad COM2 0 (9600), 1 (19200), 2 (38400)

9 009 40010 COM Constante 1 Límites: -32000 / 32000

10 00A 40011 COM Constante 2 Límites: -32000 / 32000

11 00B 40012 COM Constante 3 Límites: -32000 / 32000

12 00C 40013 COM Constante 4 Límites: -32000 / 32000

13 00D 40014 A COM Lectura del modo comunicaciones 0 (Marcha), 1 (Paro), 2 (Ajustes)

13 00D 40014 B COM Reservado fábrica 0 (Normal), 1 (Modo fábrica)

13 00D 40014 C COM Dispositivo en programación local 0 (Marcha), 1 (Paro)

13 00D 40014 D COM Lectura de Marcha General 0 (Marcha), 1 (Paro)

14 00E 40015 AB COM Revisión del programa Límites: 0 / 255

14 00E 40015 C COM Tipo de display 0 (Vertical), 1 (Horizontal), 2 (Sin display)

14 00E 40015 D COM Juego de funciones aritméticas Límites: 0 / 15

15 00F 40016 AB AI1 Tarar (parar) Número de salida digital

15 00F 40016 CD AI1 Borrar tara (parar) Número de salida digital

16 010 40017 CD AI1 Compensación de unión fría (parar) Número de salida analógica

17 011 40018 A AI1 Unidades de temperatura (parar) 0 (Centígrados), 1 (Fahrenheit)

17 011 40018 B AI1 Linealización termopares (parar) 0(No), 1(T), 2(J), 3(K), 4(E), 5(N), 6(S), 7(R ), 8(B)

17 011 40018 C AI1 Número de decimales (parar) 0 / 3

17 011 40018 D AI1 Tipo de entrada (parar)
0(sin servicio), 1(0-20mA), 2(4-20mA), 3(Termopar), 4(Pt-
100)

18 012 40019 B AI1 Nivel de filtro (parar) 0= Sin Filtro 1 / 14 = Nivel de Filtro

18 012 40019 C AI1 Filtro de picos (parar)
0(450ms), 1(900ms), 2(1350ms), 3(1,8s), 4(2,25s), 5(2,7s), 
6(3,15s)

18 012 40019 D AI1 Limitador de salida (parar) 0=No; 1=Sí

19 013 40020 AI1 Lectura mínima (parar) Límites: -32000 / 32000

20 014 40021 AI1 Lectura máxima (parar) Límites: -32000 / 32000

21 015 40022 AI1 Valor de la tara (parar) Límites: -32000 / 32000

22 016 40023 AI1 Puntos del convertidor Límites: -32767 / 32767

23 017 40024 AI1 Temperatura ajuste de mínimo Pt-100 Límites: -199.9 / 600.0

24 018 40025 AI1 Temperatura ajuste de máximo Pt-100 Límites: -199.9 / 600.0

25 019 40026 3 AI1 Calcular rangos Pt-100 0=Nada; 1=Calcular

25 019 40026 2 AI1 Orden ajuste de máximo 0=Nada; 1=Ajustar

25 019 40026 1 AI1 Orden ajuste de mínimo 0=Nada; 1=Ajustar

25 019 40026 0 AI1 Recuperar ajustes de fábrica 0=Nada; 1=Recuperar

26 01A 40027 AB AI2 Tarar (parar) Número de salida digital

26 01A 40027 CD AI2 Borrar tara (parar) Número de salida digital

27 01B 40028 CD AI2 Compensación de unión fría (parar) Número de salida analógica

28 01C 40029 A AI2 Unidades de temperatura (parar) 0 (Centígrados), 1 (Fahrenheit)

28 01C 40029 B AI2 Linealización termopares (parar) 0(No), 1(T), 2(J), 3(K), 4(E), 5(N), 6(S), 7(R ), 8(B)

28 01C 40029 C AI2 Número de decimales (parar) 0 / 3

28 01C 40029 D AI2 Tipo de entrada (parar)
0(sin servicio), 1(0-20mA), 2(4-20mA), 3(Termopar), 4(Pt-
100)

29 01D 40030 B AI2 Nivel de filtro (parar) 0= Sin Filtro 1 / 14 = Nivel de Filtro

29 01D 40030 C AI2 Filtro de picos (parar)
0(450ms), 1(900ms), 2(1350ms), 3(1,8s), 4(2,25s), 5(2,7s), 
6(3,15s)

29 01D 40030 D AI2 Limitador de salida (parar) 0=No; 1=Sí

30 01E 40031 AI2 Lectura mínima (parar) Límites: -32000 / 32000

31 01F 40032 AI2 Lectura máxima (parar) Límites: -32000 / 32000

32 020 40033 AI2 Valor de la tara (parar) Límites: -32000 / 32000

33 021 40034 AI2 Puntos del convertidor Límites: -32767 / 32767

34 022 40035 AI2 Temperatura ajuste de mínimo Pt-100 Límites: -199.9 / 600.0

35 023 40036 AI2 Temperatura ajuste de máximo Pt-100 Límites: -199.9 / 600.0

36 024 40037 3 AI2 Calcular rangos Pt-100 0=Nada; 1=Calcular

36 024 40037 2 AI2 Orden ajuste de máximo 0=Nada; 1=Ajustar

36 024 40037 1 AI2 Orden ajuste de mínimo 0=Nada; 1=Ajustar

36 024 40037 0 AI2 Recuperar ajustes de fábrica 0=Nada; 1=Recuperar

37 025 40038 AB AI3 Tarar (parar) Número de salida digital

37 025 40038 CD AI3 Borrar tara (parar) Número de salida digital

38 026 40039 C AI3 Número de decimales (parar) 0 / 3

Área de Lectura/Escritura
Códigos de función modbus: 3, 6 y 16

Dirección
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38 026 40039 D AI3 Tipo de entrada (parar)
0(sin servicio), 1(0-20mA), 2(4-20mA), 3(Termopar), 4(Pt-
100)

39 027 40040 B AI3 Nivel de filtro (parar) 0= Sin Filtro 1 / 14 = Nivel de Filtro

39 027 40040 C AI3 Filtro de picos (parar)
0(450ms), 1(900ms), 2(1350ms), 3(1,8s), 4(2,25s), 5(2,7s), 
6(3,15s)

39 027 40040 D AI3 Limitador de salida (parar) 0=No; 1=Sí

40 028 40041 AI3 Lectura mínima (parar) Límites: -32000 / 32000

41 029 40042 AI3 Lectura máxima (parar) Límites: -32000 / 32000

42 02A 40043 AI3 Valor de la tara (parar) Límites: -32000 / 32000

43 02B 40044 AI3 Puntos del convertidor Límites: -32767 / 32767

44 02C 40045 2 AI3 Orden ajuste de máximo 0=Nada; 1=Ajustar

44 02C 40045 1 AI3 Orden ajuste de mínimo 0=Nada; 1=Ajustar

44 02C 40045 0 AI3 Recuperar ajustes de fábrica 0=Nada; 1=Recuperar

45 02D 40046 D DI1 Invertir la salida digital 0=Normal; 1=Invertir

46 02E 40047 AB DI2 Detener contador (hold) Número de salida digital

46 02E 40047 CD DI2 Poner a cero el contador (reset) Número de salida digital

47 02F 40048 A DI2 Pulso mínimo en ms
0 (10), 1 (11), 2 (12), 3 (13), 4 (14), 5 (15), 6 (16), 7 (17), 8 
(18), 9 (19), 10 (20), 11 (21), 12 (22), 13 (23), 14 (24), 15 
(25)

47 02F 40048 B DI2 Decimales del divisor 0, 1, 2, 3

47 02F 40048 3 DI2 Invertir la entrada digital 0=Normal; 1=Invertir

47 02F 40048 2 DI2 HOLD por 0, 1

47 02F 40048 1 DI2 RESET por 0, 1

47 02F 40048 0 DI2 Activar el contador/frecuencia 0 (No), 1 (Sí)

48 030 40049 DI2 Divisor de frecuencia Límites: 1 / 9999

49 031 40050 A DI2 Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

49 031 40050 B DI2 Consigna editable 0=Sólo visible; 1=Editable

50 032 40051 DI2 Preset del contador (Hight)

51 033 40052 DI2 Preset del contador (Low)

52 034 40053 B STR1 Decimales 0, 1, 2, 3

52 034 40053 C STR1 Visible 0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

52 034 40053 D STR1 Editable 0=No editable; 1=Editable

53 035 40054 STR1 Valor de la consigna Límites: -32000 / 32000

54 036 40055 STR1 Mínimo Límites: -32000 / 32000

55 037 40056 STR1 Máximo Límites: -32000 / 32000

56 038 40057 B STR2 Decimales 0, 1, 2, 3

56 038 40057 C STR2 Visible 0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

56 038 40057 D STR2 Editable 0=No editable; 1=Editable

57 039 40058 STR2 Valor de la consigna Límites: -32000 / 32000

58 03A 40059 STR2 Mínimo Límites: -32000 / 32000

59 03B 40060 STR2 Máximo Límites: -32000 / 32000

60 03C 40061 B STR3 Decimales 0, 1, 2, 3

60 03C 40061 C STR3 Visible 0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

60 03C 40061 D STR3 Editable 0=No editable; 1=Editable

61 03D 40062 STR3 Valor de la consigna Límites: -32000 / 32000

62 03E 40063 STR3 Mínimo Límites: -32000 / 32000

63 03F 40064 STR3 Máximo Límites: -32000 / 32000

64 040 40065 B STR4 Decimales 0, 1, 2, 3

64 040 40065 C STR4 Visible 0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

64 040 40065 D STR4 Editable 0=No editable; 1=Editable

65 041 40066 STR4 Valor de la consigna Límites: -32000 / 32000

66 042 40067 STR4 Mínimo Límites: -32000 / 32000

67 043 40068 STR4 Máximo Límites: -32000 / 32000

68 044 40069 A DIR Modo seguridad perdida comunicaciones
0 (No), 1 (Activa con COM1), 2 (Activa con COM2), 3 
(Activa con COM1 y COM2)

68 044 40069 7 DIR Estado DIR1 en seguridad 0, 1

68 044 40069 6 DIR Estado DIR2 en seguridad 0, 1

68 044 40069 5 DIR Estado DIR3 en seguridad 0, 1

68 044 40069 4 DIR Estado DIR4 en seguridad 0, 1

68 044 40069 3 DIR Estado DIR5 en seguridad 0, 1

68 044 40069 2 DIR Estado DIR6 en seguridad 0, 1

68 044 40069 1 DIR Estado DIR7 en seguridad 0, 1

Dirección

Límites: 0 / 99999999
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68 044 40069 0 DIR Estado DIR8 en seguridad 0, 1

69 045 40070 7 DIR Estado DIR1 normal 0, 1

69 045 40070 6 DIR Estado DIR2 normal 0, 1

69 045 40070 5 DIR Estado DIR3 normal 0, 1

69 045 40070 4 DIR Estado DIR4 normal 0, 1

69 045 40070 3 DIR Estado DIR5 normal 0, 1

69 045 40070 2 DIR Estado DIR6 normal 0, 1

69 045 40070 1 DIR Estado DIR7 normal 0, 1

69 045 40070 0 DIR Estado DIR8 normal 0, 1

70 046 40071 AB SEL1 Selector A Número de salida digital

70 046 40071 CD SEL1 Selector B Número de salida digital

71 047 40072 AB SEL1 Entrada 1 Número de salida analógica

71 047 40072 CD SEL1 Entrada 2 Número de salida analógica

72 048 40073 AB SEL1 Entrada 3 Número de salida analógica

72 048 40073 CD SEL1 Entrada 4 Número de salida analógica

73 049 40074 A SEL1 Tipo de lógica del Selector A
0 (Flanco bajada o activo por 0), 1 (Flanco subida o activo 
por 1)

73 049 40074 B SEL1 Tipo de lógica del Selector B
0 (Flanco bajada o activo por 0), 1 (Flanco subida o activo 
por 1)

73 049 40074 C SEL1 Número de entrada seleccionada 0 (1), 1 (2), 2 (3), 3 (4)

73 049 40074 D SEL1 Tipo de selección 0 (Binaria), 1 (Incremental)

74 04A 40075 AB SEL2 Selector A Número de salida digital

74 04A 40075 CD SEL2 Selector B Número de salida digital

75 04B 40076 AB SEL2 Entrada 1 Número de salida analógica

75 04B 40076 CD SEL2 Entrada 2 Número de salida analógica

76 04C 40077 AB SEL2 Entrada 3 Número de salida analógica

76 04C 40077 CD SEL2 Entrada 4 Número de salida analógica

77 04D 40078 A SEL2 Tipo de lógica del Selector A
0 (Flanco bajada o activo por 0), 1 (Flanco subida o activo 
por 1)

77 04D 40078 B SEL2 Tipo de lógica del Selector B
0 (Flanco bajada o activo por 0), 1 (Flanco subida o activo 
por 1)

77 04D 40078 C SEL2 Número de entrada seleccionada 0 (1), 1 (2), 2 (3), 3 (4)

77 04D 40078 D SEL2 Tipo de selección 0 (Binaria), 1 (Incremental)

78 04E 40079 AB INT Reset del integrador por (parar) Número de salida digital

78 04E 40079 CD INT Detener integrador por (parar) Número de salida digital

79 04F 40080 CD INT Entrada a integrar Número de salida analógica

80 050 40081 B INT Integrar negativos 0 (No), 1 (Sí)

80 050 40081 C INT Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

80 050 40081 2 INT Editable 0=Sólo visible; 1=Editable

80 050 40081 1 INT Activar el hold por 0, 1

80 050 40081 0 INT Activar el reset por 0, 1

81 051 40082 INT Factor de tiempo Límites: 1 / 28800

82 052 40083 INT Consigna de alarma (high)

83 053 40084 INT Consigna de alarma (low)

84 054 40085 CD DER1 Entrada a derivar (parar) Número de salida analógica

85 055 40086 DER1 Factor de tiempo Límites: 1 / 28800

86 056 40087 CD DER2 Entrada a derivar (parar) Número de salida analógica

87 057 40088 DER2 Factor de tiempo Límites: 1 / 28800

88 058 40089 AB HLD Activar memoria por (parar) Número de salida digital

88 058 40089 CD HLD Borrar memoria por (parar) Número de salida digital

89 059 40090 CD HLD Entrada a memorizar (parar) Número de salida analógica

90 05A 40091 B HLD Número de decimales Límites: 0 / 3

90 05A 40091 C HLD Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

90 05A 40091 D HLD Modo 0 (Instantáneo), 1 (Máximo), 2 (Mínimo)

91 05B 40092 CD LIN1 Entrada a transformar (parar) Número de salida analógica

92 05C 40093 C LIN1 Decimales X Límites: 0 / 3

92 05C 40093 D LIN1 Decimales Y Límites: 0 / 3

93 05D 40094 LIN1 Punto X1 Límites: -32000 / 32000

94 05E 40095 LIN1 Punto X2 Límites: -32000 / 32000

95 05F 40096 LIN1 Punto X3 Límites: -32000 / 32000

96 060 40097 LIN1 Punto X4 Límites: -32000 / 32000

97 061 40098 LIN1 Punto X5 Límites: -32000 / 32000

98 062 40099 LIN1 Punto X6 Límites: -32000 / 32000

99 063 40100 LIN1 Punto X7 Límites: -32000 / 32000

100 064 40101 LIN1 Punto X8 Límites: -32000 / 32000

101 065 40102 LIN1 Punto X9 Límites: -32000 / 32000

102 066 40103 LIN1 Punto X10 Límites: -32000 / 32000

Dirección

Límites: 0 / 99999999
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103 067 40104 LIN1 Punto Y1 Límites: -32000 / 32000

104 068 40105 LIN1 Punto Y2 Límites: -32000 / 32000

105 069 40106 LIN1 Punto Y3 Límites: -32000 / 32000

106 06A 40107 LIN1 Punto Y4 Límites: -32000 / 32000

107 06B 40108 LIN1 Punto Y5 Límites: -32000 / 32000

108 06C 40109 LIN1 Punto Y6 Límites: -32000 / 32000

109 06D 40110 LIN1 Punto Y7 Límites: -32000 / 32000

110 06E 40111 LIN1 Punto Y8 Límites: -32000 / 32000

111 06F 40112 LIN1 Punto Y9 Límites: -32000 / 32000

112 070 40113 LIN1 Punto Y10 Límites: -32000 / 32000

113 071 40114 CD LIN2 Entrada a transformar (parar) Número de salida analógica

114 072 40115 C LIN2 Decimales X Límites: 0 / 3

114 072 40115 D LIN2 Decimales Y Límites: 0 / 3

115 073 40116 LIN2 Punto X1 Límites: -32000 / 32000

116 074 40117 LIN2 Punto X2 Límites: -32000 / 32000

117 075 40118 LIN2 Punto X3 Límites: -32000 / 32000

118 076 40119 LIN2 Punto X4 Límites: -32000 / 32000

119 077 40120 LIN2 Punto X5 Límites: -32000 / 32000

120 078 40121 LIN2 Punto X6 Límites: -32000 / 32000

121 079 40122 LIN2 Punto X7 Límites: -32000 / 32000

122 07A 40123 LIN2 Punto X8 Límites: -32000 / 32000

123 07B 40124 LIN2 Punto X9 Límites: -32000 / 32000

124 07C 40125 LIN2 Punto X10 Límites: -32000 / 32000

125 07D 40126 LIN2 Punto Y1 Límites: -32000 / 32000

126 07E 40127 LIN2 Punto Y2 Límites: -32000 / 32000

127 07F 40128 LIN2 Punto Y3 Límites: -32000 / 32000

128 080 40129 LIN2 Punto Y4 Límites: -32000 / 32000

129 081 40130 LIN2 Punto Y5 Límites: -32000 / 32000

130 082 40131 LIN2 Punto Y6 Límites: -32000 / 32000

131 083 40132 LIN2 Punto Y7 Límites: -32000 / 32000

132 084 40133 LIN2 Punto Y8 Límites: -32000 / 32000

133 085 40134 LIN2 Punto Y9 Límites: -32000 / 32000

134 086 40135 LIN2 Punto Y10 Límites: -32000 / 32000

135 087 40136 AL1 Activación remota (parar) Número de salida digital

135 087 40136 AL1 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

136 088 40137 AL1 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

137 089 40138 AL1 Consigna Límites: -32000 / 32000

138 08A 40139 AL1 Histéresis Límites: -32000 / 32000

139 08B 40140 B AL1 Estado en seguridad 0 / 1

139 08B 40140 C AL1 Estado en paro 0 / 1

139 08B 40140 D AL1 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha

140 08C 40141 A AL1 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

140 08C 40141 B AL1 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

140 08C 40141 C AL1 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

140 08C 40141 1 AL1 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí

140 08C 40141 0 AL1 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

141 08D 40142 AL2 Activación remota (parar) Número de salida digital

141 08D 40142 AL2 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

142 08E 40143 AL2 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

143 08F 40144 AL2 Consigna Límites: -32000 / 32000

144 090 40145 AL2 Histéresis Límites: -32000 / 32000

145 091 40146 B AL2 Estado en seguridad 0 / 1

145 091 40146 C AL2 Estado en paro 0 / 1

145 091 40146 D AL2 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha

146 092 40147 A AL2 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

146 092 40147 B AL2 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

146 092 40147 C AL2 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

146 092 40147 1 AL2 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí
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146 092 40147 0 AL2 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

147 093 40148 AL3 Activación remota (parar) Número de salida digital

147 093 40148 AL3 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

148 094 40149 AL3 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

149 095 40150 AL3 Consigna Límites: -32000 / 32000

150 096 40151 AL3 Histéresis Límites: -32000 / 32000

151 097 40152 B AL3 Estado en seguridad 0 / 1

151 097 40152 C AL3 Estado en paro 0 / 1

151 097 40152 D AL3 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha

152 098 40153 A AL3 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

152 098 40153 B AL3 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

152 098 40153 C AL3 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

152 098 40153 1 AL3 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí

152 098 40153 0 AL3 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

153 099 40154 AL4 Activación remota (parar) Número de salida digital

153 099 40154 AL4 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

154 09A 40155 AL4 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

155 09B 40156 AL4 Consigna Límites: -32000 / 32000

156 09C 40157 AL4 Histéresis Límites: -32000 / 32000

157 09D 40158 B AL4 Estado en seguridad 0 / 1

157 09D 40158 C AL4 Estado en paro 0 / 1

157 09D 40158 D AL4 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha

158 09E 40159 A AL4 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

158 09E 40159 B AL4 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

158 09E 40159 C AL4 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

158 09E 40159 1 AL4 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí

158 09E 40159 0 AL4 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

159 09F 40160 AL5 Activación remota (parar) Número de salida digital

159 09F 40160 AL5 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

160 0A0 40161 AL5 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

161 0A1 40162 AL5 Consigna Límites: -32000 / 32000

162 0A2 40163 AL5 Histéresis Límites: -32000 / 32000

163 0A3 40164 B AL5 Estado en seguridad 0 / 1

163 0A3 40164 C AL5 Estado en paro 0 / 1

163 0A3 40164 D AL5 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha

164 0A4 40165 A AL5 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

164 0A4 40165 B AL5 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

164 0A4 40165 C AL5 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

164 0A4 40165 1 AL5 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí

164 0A4 40165 0 AL5 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

165 0A5 40166 AL6 Activación remota (parar) Número de salida digital

165 0A5 40166 AL6 Entrada alarma (parar) Número de salida analógica

166 0A6 40167 AL6 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

167 0A7 40168 AL6 Consigna Límites: -32000 / 32000

168 0A8 40169 AL6 Histéresis Límites: -32000 / 32000

169 0A9 40170 B AL6 Estado en seguridad 0 / 1

169 0A9 40170 C AL6 Estado en paro 0 / 1

169 0A9 40170 D AL6 Marcha local 0=Parada; 1=Marcha
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170 0AA 40171 A AL6 Tipo de alarma (parar)

0=Alarma de Máximo; 1=Alarma de Mínimo; 2=Alarma de 
ventana; 3=Regulación Todo – Nada inversa inferior (calor) 
4=Regulación Todo – Nada directa superior(frío); 
5=Regulación Todo - Nada inversa simétrica (calor); 
6=Regulación Todo – Nada directa simétrica

170 0AA 40171 B AL6 Decimales (parar) 0 / 3 Decimales

170 0AA 40171 C AL6 Visible (parar)
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

170 0AA 40171 1 AL6 Modificar consigna (parar) 0=No; 1=Sí

170 0AA 40171 0 AL6 Modificar histéresis (parar) 0=No; 1=Sí

171 0AB 40172 AB ART1 Entrada A (parar) Número de salida analógica

171 0AB 40172 CD ART1 Entrada B (parar) Número de salida analógica

172 0AC 40173 AB ART1 Entrada C (parar) Número de salida analógica

172 0AC 40173 CD ART1 Entrada D (parar) Número de salida analógica

173 0AD 40174 D ART1 Fórmula Límites: 0 / 10

174 0AE 40175 ART1 Constante 1 Límites: coma flotante, single, float

176 0B0 40177 ART1 Constante 2 Límites: coma flotante, single, float

178 0B2 40179 ART1 Constante 3 Límites: coma flotante, single, float

180 0B4 40181 ART1 Constante 4 Límites: coma flotante, single, float

182 0B6 40183 ART1 Constante 5 Límites: coma flotante, single, float

184 0B8 40185 ART1 Constante 6 Límites: coma flotante, single, float

186 0BA 40187 AB ART2 Entrada A (parar) Número de salida analógica

186 0BA 40187 CD ART2 Entrada B (parar) Número de salida analógica

187 0BB 40188 AB ART2 Entrada C (parar) Número de salida analógica

187 0BB 40188 CD ART2 Entrada D (parar) Número de salida analógica

188 0BC 40189 D ART2 Fórmula Límites: 0 / 10

189 0BD 40190 ART2 Constante 1 Límites: coma flotante, single, float

191 0BF 40192 ART2 Constante 2 Límites: coma flotante, single, float

193 0C1 40194 ART2 Constante 3 Límites: coma flotante, single, float

195 0C3 40196 ART2 Constante 4 Límites: coma flotante, single, float

197 0C5 40198 ART2 Constante 5 Límites: coma flotante, single, float

199 0C7 40200 ART2 Constante 6 Límites: coma flotante, single, float

201 0C9 40202 AB ART3 Entrada A (parar) Número de salida analógica

201 0C9 40202 CD ART3 Entrada B (parar) Número de salida analógica

202 0CA 40203 AB ART3 Entrada C (parar) Número de salida analógica

202 0CA 40203 CD ART3 Entrada D (parar) Número de salida analógica

203 0CB 40204 D ART3 Fórmula Límites: 0 / 10

204 0CC 40205 ART3 Constante 1 Límites: coma flotante, single, float

206 0CE 40207 ART3 Constante 2 Límites: coma flotante, single, float

208 0D0 40209 ART3 Constante 3 Límites: coma flotante, single, float

210 0D2 40211 ART3 Constante 4 Límites: coma flotante, single, float

212 0D4 40213 ART3 Constante 5 Límites: coma flotante, single, float

214 0D6 40215 ART3 Constante 6 Límites: coma flotante, single, float

216 0D8 40217 AB ART4 Entrada A (parar) Número de salida analógica

216 0D8 40217 CD ART4 Entrada B (parar) Número de salida analógica

217 0D9 40218 AB ART4 Entrada C (parar) Número de salida analógica

217 0D9 40218 CD ART4 Entrada D (parar) Número de salida analógica

218 0DA 40219 D ART4 Fórmula Límites: 0 / 10

219 0DB 40220 ART4 Constante 1 Límites: coma flotante, single, float

221 0DD 40222 ART4 Constante 2 Límites: coma flotante, single, float

223 0DF 40224 ART4 Constante 3 Límites: coma flotante, single, float

225 0E1 40226 ART4 Constante 4 Límites: coma flotante, single, float

227 0E3 40228 ART4 Constante 5 Límites: coma flotante, single, float

229 0E5 40230 ART4 Constante 6 Límites: coma flotante, single, float

231 0E7 40232 AB LOG1 Entrada A (parar) Número de salida analógica

231 0E7 40232 CD LOG1 Entrada B (parar) Número de salida analógica

232 0E8 40233 AB LOG1 Entrada C (parar) Número de salida analógica

232 0E8 40233 CD LOG1 Entrada D (parar) Número de salida analógica

233 0E9 40234 CD LOG1 Entrada E (parar) Número de salida analógica

234 0EA 40235 C LOG1 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)

234 0EA 40235 D LOG1 Inversor 0=No; 1=Sí

235 0EB 40236 AB LOG2 Entrada A (parar) Número de salida analógica

235 0EB 40236 CD LOG2 Entrada B (parar) Número de salida analógica

236 0EC 40237 AB LOG2 Entrada C (parar) Número de salida analógica

236 0EC 40237 CD LOG2 Entrada D (parar) Número de salida analógica

237 0ED 40238 CD LOG2 Entrada E (parar) Número de salida analógica

238 0EE 40239 C LOG2 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)
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238 0EE 40239 D LOG2 Inversor 0=No; 1=Sí

239 0EF 40240 AB LOG3 Entrada A (parar) Número de salida analógica

239 0EF 40240 CD LOG3 Entrada B (parar) Número de salida analógica

240 0F0 40241 AB LOG3 Entrada C (parar) Número de salida analógica

240 0F0 40241 CD LOG3 Entrada D (parar) Número de salida analógica

241 0F1 40242 CD LOG3 Entrada E (parar) Número de salida analógica

242 0F2 40243 C LOG3 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)

242 0F2 40243 D LOG3 Inversor 0=No; 1=Sí

243 0F3 40244 AB LOG4 Entrada A (parar) Número de salida analógica

243 0F3 40244 CD LOG4 Entrada B (parar) Número de salida analógica

244 0F4 40245 AB LOG4 Entrada C (parar) Número de salida analógica

244 0F4 40245 CD LOG4 Entrada D (parar) Número de salida analógica

245 0F5 40246 CD LOG4 Entrada E (parar) Número de salida analógica

246 0F6 40247 C LOG4 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)

246 0F6 40247 D LOG4 Inversor 0=No; 1=Sí

247 0F7 40248 AB LOG5 Entrada A (parar) Número de salida analógica

247 0F7 40248 CD LOG5 Entrada B (parar) Número de salida analógica

248 0F8 40249 AB LOG5 Entrada C (parar) Número de salida analógica

248 0F8 40249 CD LOG5 Entrada D (parar) Número de salida analógica

249 0F9 40250 CD LOG5 Entrada E (parar) Número de salida analógica

250 0FA 40251 C LOG5 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)

250 0FA 40251 D LOG5 Inversor 0=No; 1=Sí

251 0FB 40252 AB LOG6 Entrada A (parar) Número de salida analógica

251 0FB 40252 CD LOG6 Entrada B (parar) Número de salida analógica

252 0FC 40253 AB LOG6 Entrada C (parar) Número de salida analógica

252 0FC 40253 CD LOG6 Entrada D (parar) Número de salida analógica

253 0FD 40254 CD LOG6 Entrada E (parar) Número de salida analógica

254 0FE 40255 C LOG6 Función
0 (OR), 1 (AND), 2 (XOR), 3 (SET-RESET), 4 
(BIESTABLE)

254 0FE 40255 D LOG6 Inversor 0=No; 1=Sí

255 0FF 40256 CD TMR1 Entrada a temporizar (parar) Número de salida digital

256 100 40257 D TMR1 Función
0 (Retardo conexión), 1 (Retardo desconexión), 2 (Retardo 
siempre), 3 (Pulso conexión), 4 (Pulso desconexión), 5 
(Filtro)

257 101 40258 TMR1 Tiempo (segundos) Límites: 0 / 6300

258 102 40259 CD TMR2 Entrada a temporizar (parar) Número de salida digital

259 103 40260 D TMR2 Función
0 (Retardo conexión), 1 (Retardo desconexión), 2 (Retardo 
siempre), 3 (Pulso conexión), 4 (Pulso desconexión), 5 
(Filtro)

260 104 40261 TMR2 Tiempo (segundos) Límites: 0 / 6300

261 105 40262 CD TMR3 Entrada a temporizar (parar) Número de salida digital

262 106 40263 D TMR3 Función
0 (Retardo conexión), 1 (Retardo desconexión), 2 (Retardo 
siempre), 3 (Pulso conexión), 4 (Pulso desconexión), 5 
(Filtro)

263 107 40264 TMR3 Tiempo (segundos) Límites: 0 / 6300

264 108 40265 CD TMR4 Entrada a temporizar (parar) Número de salida digital

265 109 40266 D TMR4 Función
0 (Retardo conexión), 1 (Retardo desconexión), 2 (Retardo 
siempre), 3 (Pulso conexión), 4 (Pulso desconexión), 5 
(Filtro)

266 10A 40267 TMR4 Tiempo (segundos) Límites: 0 / 6300

267 10B 40268 AB SP1 Modo remoto 0=local, 1=remoto (parar) Número de salida digital

267 10B 40268 CD SP1 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

268 10C 40269 A SP1 Base de tiempo del limitador 0=Por segundos; 1=Por minutos; 2=Por hora

268 10C 40269 B SP1 Decimales 0 / 3 Decimales

268 10C 40269 C SP1 Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

268 10C 40269 1 SP1 Cambiar de modo 0=No; 1=Sí

268 10C 40269 0 SP1 Modificar Consigna 0=No; 1=Sí

269 10D 40270 SP1 Consigna local Límites: -32000 / 32000

270 10E 40271 SP1 Consigna mínima Límites: -32000 / 32000

271 10F 40272 SP1 Consigna máxima Límites: -32000 / 32000

272 110 40273 SP1 Limitador de pendiente Límites: 0 / 9999

273 111 40274 D SP1 Modo display 0=Local; 1=Remoto

274 112 40275 AB SP2 Modo remoto 0=local, 1=remoto (parar) Número de salida digital

274 112 40275 CD SP2 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

275 113 40276 A SP2 Base de tiempo del limitador 0=Por segundos; 1=Por minutos; 2=Por hora

275 113 40276 B SP2 Decimales 0 / 3 Decimales

Dirección



HS-7000: 11

Dec Hex PLC Bit Bloque Descripción Formato

275 113 40276 C SP2 Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

275 113 40276 1 SP2 Cambiar de modo 0=No; 1=Sí

275 113 40276 0 SP2 Modificar Consigna 0=No; 1=Sí

276 114 40277 SP2 Consigna local Límites: -32000 / 32000

277 115 40278 SP2 Consigna mínima Límites: -32000 / 32000

278 116 40279 SP2 Consigna máxima Límites: -32000 / 32000

279 117 40280 SP2 Limitador de pendiente Límites: 0 / 9999

280 118 40281 D SP2 Modo display 0=Local; 1=Remoto

281 119 40282 AB SP3 Modo remoto 0=local, 1=remoto (parar) Número de salida digital

281 119 40282 CD SP3 Consigna remota (parar) Número de salida analógica

282 11A 40283 A SP3 Base de tiempo del limitador 0=Por segundos; 1=Por minutos; 2=Por hora

282 11A 40283 B SP3 Decimales 0 / 3 Decimales

282 11A 40283 C SP3 Visible
0 (No), 1 (Lazo 1), 2 (Lazo 2), 3 (Lazo 3), 4 (PASS Nivel 1), 
5 (PASS Nivel 2), 6 (PASS Nivel 3), 7 (PASS Nivel 4)

282 11A 40283 1 SP3 Cambiar de modo 0=No; 1=Sí

282 11A 40283 0 SP3 Modificar Consigna 0=No; 1=Sí

283 11B 40284 SP3 Consigna local Límites: -32000 / 32000

284 11C 40285 SP3 Consigna mínima Límites: -32000 / 32000

285 11D 40286 SP3 Consigna máxima Límites: -32000 / 32000

286 11E 40287 SP3 Limitador de pendiente Límites: 0 / 9999

287 11F 40288 D SP3 Modo display 0=Local; 1=Remoto

288 120 40289 AB PID1 Bloqueo (parar) Número de salida digital

288 120 40289 CD PID1 Consigna (parar) Número de salida analógica

289 121 40290 CD PID1 Variable de proceso (parar) Número de salida analógica

290 122 40291 D PID1 Modo Automático/Manual 0=Automático; 1=Manual

291 123 40292 PID1 Medida mínima Límites: -32000 / 32000

292 124 40293 PID1 Medida máxima Límites: -32000 / 32000

293 125 40294 A PID1 Acción de regulación 0 (Directo), 1 (Inverso), 2 (Bimodal), 3 (Sin PID)

293 125 40294 B PID1 Zona muerta 0=No; 1=Sí

293 125 40294 C PID1 Decimales 0 / 3 Decimales

293 125 40294 2 PID1 Modo tras ajuste 0 (sin cambio), 1 (Automático)

293 125 40294 1 PID1 Limitar salida en manual 0=No; 1=Sí

293 125 40294 0 PID1 Salida en fallo 0=Valor en bloqueo; 1=Valor en manual

294 126 40295 A PID1 Visible en display 0=No; 1=Sí

294 126 40295 C PID1 Cambio manual / automático 0=No; 1=Sí

294 126 40295 D PID1 Modificar salida manual 0=No; 1=Sí

295 127 40296 PID1 Salida en bloqueo Límites: -100.0 / 100.0 %

296 128 40297 PID1 Salida en manual Límites: -100.0 / 100.0 %

297 129 40298 PID1 Banda proporcional directa Límites: 1 / 6000 %

298 12A 40299 PID1 Tiempo integral directa Límites: 0.0 / 600.0 minutos

299 12B 40300 PID1 Tiempo derivada directa Límites: 0 / 1800

300 12C 40301 PID1 Salida mínima directa Límites: 0.0 / 100.0

301 12D 40302 PID1 Salida máxima directa Límites: 0.0 / 100.0

302 12E 40303 PID1 Banda proporcional inversa Límites: 1 / 6000

303 12F 40304 PID1 Tiempo integral inversa Límites: 0.0 / 600.0

304 130 40305 PID1 Tiempo derivado inversa Límites: 0 / 1800

305 131 40306 PID1 Salida mínima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

306 132 40307 PID1 Salida máxima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

307 133 40308 PID1 Pulso Auto ajuste. Límites: -100.0 / 100.0

308 134 40309 PID1 Reservado 0 (En proceso), 1 (Acabado), 2 (Error), 3 (Cancelado)

309 135 40310 PID1 Resultado Auto ajuste 0=Nada(cancela auto ajuste si está en marcha);

310 136 40311 B PID1 Ajuste del PID
1=Auto ajuste; 2=Fuzzy; 3=Recupera parámetros; 
4=Guarda parámetros.

310 136 40311 C PID1 Corrección FUZZY
0=Reacción más rápida; 1=Reacción más lenta; 
2=Reacción más amortiguada

310 136 40311 D PID1 Nivel FUZZY
0=No corrija; 1=Algo más; 2=Más; 3=Mucho más; 
4=Muchísimo más

311 137 40312 AB PID2 Bloqueo (parar) Número de salida digital

311 137 40312 CD PID2 Consigna (parar) Número de salida analógica

312 138 40313 CD PID2 Variable de proceso (parar) Número de salida analógica

313 139 40314 D PID2 Modo Automático/Manual 0=Automático; 1=Manual

314 13A 40315 PID2 Medida mínima Límites: -32000 / 32000

315 13B 40316 PID2 Medida máxima Límites: -32000 / 32000

316 13C 40317 A PID2 Acción de regulación 0 (Directo), 1 (Inverso), 2 (Bimodal), 3 (Sin PID)

316 13C 40317 B PID2 Zona muerta 0=No; 1=Sí

316 13C 40317 C PID2 Decimales 0 / 3 Decimales

316 13C 40317 2 PID2 Modo tras ajuste 0 (sin cambio), 1 (Automático)
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316 13C 40317 1 PID2 Limitar salida en manual 0=No; 1=Sí

316 13C 40317 0 PID2 Salida en fallo 0=Valor en bloqueo; 1=Valor en manual

317 13D 40318 A PID2 Visible en display 0=No; 1=Sí

317 13D 40318 C PID2 Cambio manual / automático 0=No; 1=Sí

317 13D 40318 D PID2 Modificar salida manual 0=No; 1=Sí

318 13E 40319 PID2 Salida en bloqueo Límites: -100.0 / 100.0 %

319 13F 40320 PID2 Salida en manual Límites: -100.0 / 100.0 %

320 140 40321 PID2 Banda proporcional directa Límites: 1 / 6000 %

321 141 40322 PID2 Tiempo integral directa Límites: 0.0 / 600.0 minutos

322 142 40323 PID2 Tiempo derivada directa Límites: 0 / 1800

323 143 40324 PID2 Salida mínima directa Límites: 0.0 / 100.0

324 144 40325 PID2 Salida máxima directa Límites: 0.0 / 100.0

325 145 40326 PID2 Banda proporcional inversa Límites: 1 / 6000

326 146 40327 PID2 Tiempo integral inversa Límites: 0.0 / 600.0

327 147 40328 PID2 Tiempo derivado inversa Límites: 0 / 1800

328 148 40329 PID2 Salida mínima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

329 149 40330 PID2 Salida máxima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

330 14A 40331 PID2 Pulso Auto ajuste. Límites: -100.0 / 100.0

331 14B 40332 PID2 Reservado 0 (En proceso), 1 (Acabado), 2 (Error), 3 (Cancelado)

332 14C 40333 PID2 Resultado Auto ajuste 0=Nada(cancela auto ajuste si está en marcha);

333 14D 40334 B PID2 Ajuste del PID
1=Auto ajuste; 2=Fuzzy; 3=Recupera parámetros; 
4=Guarda parámetros.

333 14D 40334 C PID2 Corrección FUZZY
0=Reacción más rápida; 1=Reacción más lenta; 
2=Reacción más amortiguada

333 14D 40334 D PID2 Nivel FUZZY
0=No corrija; 1=Algo más; 2=Más; 3=Mucho más; 
4=Muchísimo más

334 14E 40335 AB PID3 Bloqueo (parar) Número de salida digital

334 14E 40335 CD PID3 Consigna (parar) Número de salida analógica

335 14F 40336 CD PID3 Variable de proceso (parar) Número de salida analógica

336 150 40337 D PID3 Modo Automático/Manual 0=Automático; 1=Manual

337 151 40338 PID3 Medida mínima Límites: -32000 / 32000

338 152 40339 PID3 Medida máxima Límites: -32000 / 32000

339 153 40340 A PID3 Acción de regulación 0 (Directo), 1 (Inverso), 2 (Bimodal), 3 (Sin PID)

339 153 40340 B PID3 Zona muerta 0=No; 1=Sí

339 153 40340 C PID3 Decimales 0 / 3 Decimales

339 153 40340 2 PID3 Modo tras ajuste 0 (sin cambio), 1 (Automático)

339 153 40340 1 PID3 Limitar salida en manual 0=No; 1=Sí

339 153 40340 0 PID3 Salida en fallo 0=Valor en bloqueo; 1=Valor en manual

340 154 40341 A PID3 Visible en display 0=No; 1=Sí

340 154 40341 C PID3 Cambio manual / automático 0=No; 1=Sí

340 154 40341 D PID3 Modificar salida manual 0=No; 1=Sí

341 155 40342 PID3 Salida en bloqueo Límites: -100.0 / 100.0 %

342 156 40343 PID3 Salida en manual Límites: -100.0 / 100.0 %

343 157 40344 PID3 Banda proporcional directa Límites: 1 / 6000 %

344 158 40345 PID3 Tiempo integral directa Límites: 0.0 / 600.0 minutos

345 159 40346 PID3 Tiempo derivada directa Límites: 0 / 1800

346 15A 40347 PID3 Salida mínima directa Límites: 0.0 / 100.0

347 15B 40348 PID3 Salida máxima directa Límites: 0.0 / 100.0

348 15C 40349 PID3 Banda proporcional inversa Límites: 1 / 6000

349 15D 40350 PID3 Tiempo integral inversa Límites: 0.0 / 600.0

350 15E 40351 PID3 Tiempo derivado inversa Límites: 0 / 1800

351 15F 40352 PID3 Salida mínima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

352 160 40353 PID3 Salida máxima inversa (parar) Límites: 0.0 / 100.0

353 161 40354 PID3 Pulso Auto ajuste. Límites: -100.0 / 100.0

354 162 40355 PID3 Reservado 0 (En proceso), 1 (Acabado), 2 (Error), 3 (Cancelado)

355 163 40356 PID3 Resultado Auto ajuste 0=Nada(cancela auto ajuste si está en marcha);

356 164 40357 B PID3 Ajuste del PID
1=Auto ajuste; 2=Fuzzy; 3=Recupera parámetros; 
4=Guarda parámetros.

356 164 40357 C PID3 Corrección FUZZY
0=Reacción más rápida; 1=Reacción más lenta; 
2=Reacción más amortiguada

356 164 40357 D PID3 Nivel FUZZY
0=No corrija; 1=Algo más; 2=Más; 3=Mucho más; 
4=Muchísimo más

357 165 40358 AB DO1 Entrada A (parar) Número de salida analógica

357 165 40358 CD DO1 Entrada B (parar) Número de salida analógica

358 166 40359 AB DO1 Entrada C (parar) Número de salida analógica

358 166 40359 CD DO1 Entrada recopia (parar) Número de salida analógica

359 167 40360 CD DO1 Entrada a modular o posición Número de salida analógica

360 168 40361 A DO1 Operador/Función alarma
0 (OR/Actuación normal ante fallo del posicionador), 1 
(AND/0% ante fallo posicionador), 2 (XOR/100% ante fallo 
posicionador)
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360 168 40361 B DO1 Inversor 0=No; 1=Sí

360 168 40361 C DO1 Editable en PID 0 (No), 1 (PID 1), 2 (PID 2), 3 (PID 3)

360 168 40361 D DO1 Modo de funcionamiento 0 (Salida digital), 1 (Modulador), 2 (Posicionador)

361 169 40362 DO1 Pulso mínimo Límites: 0 / 100 %

362 16A 40363 DO1 Tiempo ciclo/carrera posicionador Límites: 1 / 9999 segundos

363 16B 40364 DO1 Posición real del posicionador Límites: 0.0 / 100.0 %

364 16C 40365 D DO1 Orden ajuste carrera del posicionador 0 (Nada), 1 (Calcular)

365 16D 40366 AB DO2 Entrada A (parar) Número de salida analógica

365 16D 40366 CD DO2 Entrada B (parar) Número de salida analógica

366 16E 40367 AB DO2 Entrada C (parar) Número de salida analógica

367 16F 40368 CD DO2 Entrada a modular o posición Número de salida analógica

367 16F 40368 A DO2 Operador/Función alarma
0 (OR/Actuación normal ante fallo del posicionador), 1 
(AND/0% ante fallo posicionador), 2 (XOR/100% ante fallo 
posicionador)

367 16F 40368 B DO2 Inversor 0=No; 1=Sí

367 16F 40368 C DO2 Editable en PID 0 (No), 1 (PID 1), 2 (PID 2), 3 (PID 3)

367 16F 40368 D DO2 Modo de funcionamiento 0 (Salida digital), 1 (Modulador), 2 (Posicionador)

368 170 40369 DO2 Pulso mínimo Límites: 0 / 100 %

369 171 40370 DO2 Tiempo ciclo/carrera posicionador Límites: 1 / 9999 segundos

370 172 40371 AB DO3 Entrada A (parar) Número de salida analógica

370 172 40371 CD DO3 Entrada B (parar) Número de salida analógica

371 173 40372 AB DO3 Entrada C (parar) Número de salida analógica

371 173 40372 CD DO3 Entrada recopia (parar) Número de salida analógica

372 174 40373 CD DO3 Entrada a modular o posición Número de salida analógica

373 175 40374 A DO3 Operador/Función alarma
0 (OR/Actuación normal ante fallo del posicionador), 1 
(AND/0% ante fallo posicionador), 2 (XOR/100% ante fallo 
posicionador)

373 175 40374 B DO3 Inversor 0=No; 1=Sí

373 175 40374 C DO3 Editable en PID 0 (No), 1 (PID 1), 2 (PID 2), 3 (PID 3)

373 175 40374 D DO3 Modo de funcionamiento 0 (Salida digital), 1 (Modulador), 2 (Posicionador)

374 176 40375 DO3 Pulso mínimo Límites: 0 / 100 %

375 177 40376 DO3 Tiempo ciclo/carrera posicionador Límites: 1 / 9999 segundos

376 178 40377 DO3 Posición real del posicionador Límites: 0.0 / 100.0 %

377 179 40378 D DO3 Orden ajuste carrera del posicionador 0 (Nada), 1 (Calcular)

378 17A 40379 AB DO4 Entrada A (parar) Número de salida analógica

378 17A 40379 CD DO4 Entrada B (parar) Número de salida analógica

379 17B 40380 AB DO4 Entrada C (parar) Número de salida analógica

379 17B 40380 CD DO4 Entrada a modular o posición Número de salida analógica

380 17C 40381 A DO4 Operador/Función alarma
0 (OR/Actuación normal ante fallo del posicionador), 1 
(AND/0% ante fallo posicionador), 2 (XOR/100% ante fallo 
posicionador)

380 17C 40381 B DO4 Inversor 0=No; 1=Sí

380 17C 40381 C DO4 Editable en PID 0 (No), 1 (PID 1), 2 (PID 2), 3 (PID 3)

380 17C 40381 D DO4 Modo de funcionamiento 0 (Salida digital), 1 (Modulador), 2 (Posicionador)

381 17D 40382 DO4 Pulso mínimo Límites: 0 / 100 %

382 17E 40383 DO4 Tiempo ciclo/carrera posicionador Límites: 1 / 9999 segundos

383 17F 40384 CD AO1 Señal a generar (parar) Número de salida analógica

384 180 40385 B AO1 Decimales 0 / 3 Decimales

384 180 40385 C AO1 Tipo de salida 0 (Sin servicio), 1 (0-20mA), 2 (4-20mA)

384 180 40385 D AO1 Funcionamiento 0 (Automático), 1 (Manual)

385 181 40386 AO1 Lectura mínima Límites: -32000 / 32000

386 182 40387 AO1 Lectura máxima Límites: -32000 / 32000

387 183 40388 AO1 Salida en fallo o manual Límites: 0.0 / 100.0 %

388 184 40389 AO1 Salida actual Límites: 0.0 / 100.0 %

389 185 40390 D AO1 Modo calibración (calibración)
0 (Automático), 1 (Generar puntos mínimo), 2 (Generar 
puntos máximo)

390 186 40391 AO1 Puntos de calibración de 4mA Límites: 0 / 8000

391 187 40392 AO1 Puntos de calibración de 20mA Límites: 0 / 8000

392 188 40393 CD AO2 Señal a generar (parar) Número de salida analógica

393 189 40394 B AO2 Decimales 0 / 3 Decimales

393 189 40394 C AO2 Tipo de salida 0 (Sin servicio), 1 (0-20mA), 2 (4-20mA)

393 189 40394 D AO2 Funcionamiento 0 (Automático), 1 (Manual)

394 18A 40395 AO2 Lectura mínima Límites: -32000 / 32000

395 18B 40396 AO2 Lectura máxima Límites: -32000 / 32000

396 18C 40397 AO2 Salida en fallo o manual Límites: 0.0 / 100.0 %

397 18D 40398 AO2 Salida actual Límites: 0.0 / 100.0 %

398 18E 40399 D AO2 Modo calibración (calibración)
0 (Automático), 1 (Generar puntos mínimo), 2 (Generar 
puntos máximo)

399 18F 40400 AO2 Puntos de calibración de 4mA Límites: 0 / 8000

400 190 40401 AO2 Puntos de calibración de 20mA Límites: 0 / 8000
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401 191 40402 AB DOR Salida lógica remota 1 (parar) Número de salida digital

401 191 40402 CD DOR Salida lógica remota 2 (parar) Número de salida digital

402 192 40403 AB DOR Salida lógica remota 3 (parar) Número de salida digital

402 192 40403 CD DOR Salida lógica remota 4 (parar) Número de salida digital

403 193 40404 AB DOR Salida lógica remota 5 (parar) Número de salida digital

403 193 40404 CD DOR Salida lógica remota 6 (parar) Número de salida digital

404 194 40405 AB DOR Salida lógica remota 7 (parar) Número de salida digital

404 194 40405 CD DOR Salida lógica remota 8 (parar) Número de salida digital

405 195 40406 7 DOR Estador DOR1 0=Off, 1=On

405 195 40406 6 DOR Estador DOR2 0=Off, 1=On

405 195 40406 5 DOR Estador DOR3 0=Off, 1=On

405 195 40406 4 DOR Estador DOR4 0=Off, 1=On

405 195 40406 3 DOR Estador DOR5 0=Off, 1=On

405 195 40406 2 DOR Estador DOR6 0=Off, 1=On

405 195 40406 1 DOR Estador DOR7 0=Off, 1=On

405 195 40406 0 DOR Estador DOR8 0=Off, 1=On

406 196 40407 AB DISC Entrada led Y1 (parar) Número de salida digital

406 196 40407 CD DISC Entrada led Y2 (parar) Número de salida digital

407 197 40408 AB DISC Entrada led Y3 (parar) Número de salida digital

407 197 40408 CD DISC Entrada led Y4 (parar) Número de salida digital

408 198 40409 D DISC Menú PASS visible 0=No; 1=Sí

409 199 40410 DISC Clave PASS Nivel 1 Límites: 0 / FFFF

410 19A 40411 DISC Clave PASS Nivel 2 Límites: 0 / FFFF

411 19B 40412 DISC Clave PASS Nivel 3 Límites: 0 / FFFF

412 19C 40413 DISC Clave PASS Nivel 4 Límites: 0 / FFFF

413 19D 40414 AB DIS1 Led L/R (parar) Número de salida digital

413 19D 40414 CD DIS1 Led A/M (parar) Número de salida digital

414 19E 40415 AB DIS1 Led A/M Parpadeo (parar) Número de salida digital

414 19E 40415 CD DIS1 Medida display superior (parar) Número de salida analógica

415 19F 40416 AB DIS1 Medida display medio (parar) Número de salida analógica

415 19F 40416 CD DIS1 Medida display inferior HS-7300 (parar) Número de salida analógica

416 1A0 40417 A DIS1 Pantalla salida tecla #
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

416 1A0 40417 B DIS1 Pantalla salida tecla *
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

416 1A0 40417 C DIS1 Decimales display superior 0 / 3 Decimales, 4 (Doble - HS-7200)

416 1A0 40417 D DIS1 Factor display superior 0 (x10), 1 (x1), 2 (/10), 3 (/100), 4 (/1000)

417 1A1 40418 A DIS1 Decimales display medio 0 / 3 Decimales

417 1A1 40418 B DIS1 Factor display medio 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

417 1A1 40418 C DIS1 Función display medio
0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On)

417 1A1 40418 D DIS1 Limitador display medio 0=No; 1=Sí

418 1A2 40419 DIS1 Palabra editor medio Límites: 40000 / 40500

419 1A3 40420 A DIS1 Decimales display inferior HS-7300 0 / 3 Decimales

419 1A3 40420 B DIS1 Factor display inferior HS-7300 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

419 1A3 40420 C DIS1 Función display inferior HS-7300

0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On), 4 (Visualizar y editar sólo si led A/M 
parpadea)

419 1A3 40420 D DIS1 Limitador display inferior HS-7300 0=No; 1=Sí

420 1A4 40421 DIS1 Palabra editor inferior HS-7300 Límites: 40000 / 40500

421 1A5 40422 DIS1 Palabra tecla # Límites: 40000 / 44315

422 1A6 40423 DIS1 Palabra tecla * Límites: 40000 / 44315

423 1A7 40424 AB DIS2 Led L/R (parar) Número de salida digital

423 1A7 40424 CD DIS2 Led A/M (parar) Número de salida digital

424 1A8 40425 AB DIS2 Led A/M Parpadeo (parar) Número de salida digital

424 1A8 40425 CD DIS2 Medida display superior (parar) Número de salida analógica

425 1A9 40426 AB DIS2 Medida display medio (parar) Número de salida analógica

425 1A9 40426 CD DIS2 Medida display inferior HS-7300 (parar) Número de salida analógica

426 1AA 40427 A DIS2 Pantalla salida tecla #
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

426 1AA 40427 B DIS2 Pantalla salida tecla *
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

426 1AA 40427 C DIS2 Decimales display superior 0 / 3 Decimales, 4 (Doble - HS-7200)

426 1AA 40427 D DIS2 Factor display superior 0 (x10), 1 (x1), 2 (/10), 3 (/100), 4 (/1000)

427 1AB 40428 A DIS2 Decimales display medio 0 / 3 Decimales

427 1AB 40428 B DIS2 Factor display medio 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

427 1AB 40428 C DIS2 Función display medio
0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On)

427 1AB 40428 D DIS2 Limitador display medio 0=No; 1=Sí
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428 1AC 40429 DIS2 Palabra editor medio Límites: 40000 / 40500

429 1AD 40430 A DIS2 Decimales display inferior HS-7300 0 / 3 Decimales

429 1AD 40430 B DIS2 Factor display inferior HS-7300 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

429 1AD 40430 C DIS2 Función display inferior HS-7300

0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On), 4 (Visualizar y editar sólo si led A/M 
parpadea)

429 1AD 40430 D DIS2 Limitador display inferior HS-7300 0=No; 1=Sí

430 1AE 40431 DIS2 Palabra editor inferior HS-7300 Límites: 40000 / 40500

431 1AF 40432 DIS2 Palabra tecla # Límites: 40000 / 44315

432 1B0 40433 DIS2 Palabra tecla * Límites: 40000 / 44315

433 1B1 40434 AB DIS3 Led L/R (parar) Número de salida digital

433 1B1 40434 CD DIS3 Led A/M (parar) Número de salida digital

434 1B2 40435 AB DIS3 Led A/M Parpadeo (parar) Número de salida digital

434 1B2 40435 CD DIS3 Medida display superior (parar) Número de salida analógica

435 1B3 40436 AB DIS3 Medida display medio (parar) Número de salida analógica

435 1B3 40436 CD DIS3 Medida display inferior HS-7300 (parar) Número de salida analógica

436 1B4 40437 A DIS3 Pantalla salida tecla #
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

436 1B4 40437 B DIS3 Pantalla salida tecla *
0 (Pantalla principal), 1 (Pantalla bloque DI2), 2 (Pantalla 
bloque INT), 3 (Pantalla bloque HLD)

436 1B4 40437 C DIS3 Decimales display superior 0 / 3 Decimales, 4 (Doble - HS-7200)

436 1B4 40437 D DIS3 Factor display superior 0 (x10), 1 (x1), 2 (/10), 3 (/100), 4 (/1000)

437 1B5 40438 A DIS3 Decimales display medio 0 / 3 Decimales

437 1B5 40438 B DIS3 Factor display medio 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

437 1B5 40438 C DIS3 Función display medio
0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On)

437 1B5 40438 D DIS3 Limitador display medio 0=No; 1=Sí

438 1B6 40439 DIS3 Palabra editor medio Límites: 40000 / 40500

439 1B7 40440 A DIS3 Decimales display inferior HS-7300 0 / 3 Decimales

439 1B7 40440 B DIS3 Factor display inferior HS-7300 0 (/1), 1 (/10), 2 (/100), 3 (/1000)

439 1B7 40440 C DIS3 Función display inferior HS-7300

0 (Sólo visualizar), 1 (Visualizar y editar siempre), 2 
(Visualizar y editar sólo si led L/R Off), 3 (Visualizar y editar 
sólo si led L/R On), 4 (Visualizar y editar sólo si led A/M 
parpadea)

439 1B7 40440 D DIS3 Limitador display inferior HS-7300 0=No; 1=Sí

440 1B8 40441 DIS3 Palabra editor inferior HS-7300 Límites: 40000 / 40500

441 1B9 40442 DIS3 Palabra tecla # Límites: 40000 / 44315

442 1BA 40443 DIS3 Palabra tecla * Límites: 40000 / 44315
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