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r Rogamos lean Esta es una hoja resumida de como usar

| estas instrucciones la Serie BS-2000. Para una explicacion I
| antes de manipular completa ver el Manual de Usuario en I
L el aparato PDF en www.desin.com 3

1. INTRODUCCION

Familia de instrumentos digitales, configurables por el propio teclado (salvo
modelo BS-2500 para rail DIN) con opcién RS-485 MODBUS, disponibles en
varios formatos requeridos habitualmente en control de procesos.

2. INSTALACION

2.1 PRECAUCIONES DE MONTAJE

- Evitar focos intensos de luz frontalmente.

- Buscar una situacién exenta de vapores corrosivos, goteo, humedad,
temperaturas superiores a 50 °C / 125 °F, grandes vibraciones, etc.

- Alejar, también, de focos de radiacion electromagnéticos, radiofrecuencia,
microondas, alta tension, etc.
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Max. 50 °C / 125 °F

NO Z

2.2 MONTAJE, MEDIDAS Y ORIFICIO EN PANEL

BS-2100 BS-2200 BS-2300 BS-2400 BS-2500
+1 +1 +: +]
45x457 90x45 7 45x907; 90x90
18x18"07 35x18 'Y 18x3.5°0° 35x35 %2
Lafijacion se efecttia con los anclajes de la propia caja o con las bridas (.55

adjuntas. El grosor del panel debera ser de 0,8a2 mm. (0,03a0,08in.)

3. CONEXIONADO
3.1 PRECAUCIONES DE CONEXIONADO

Antes de conectar a la red o entradas y salidas, examinar bien los datos de la
etiqueta de caracteristicas.

Una instalacion inadecuada, dejara al aparato expuesto a transitorios y
parasitos de red que produciran frecuentes cortes en el display, con presen-
tacion momentanea del mensaje de inicializacion [SELf] [tESt]. Para evitar
problemas de paradas los aparatos disponen de un mecanismo de proteccion
(Watchdog) que restablecera el estado de funcionamiento normal inmediata-
mente después de la perturbacion.

Para cualquier duda al respecto, consultar a su distribuidor.

CONEXION A LA RED

o Laalimentaciénde los aparatos debe
ser lo mas directa posible desde la
acometida general, con una distri-
bucién en estrella, (evitar la unién
consecutiva de varios aparatos).

« Evitar la alimentacion de las bobinas
de los relés, contactores, etc., por la
misma linea que los instrumentos.

e En el caso de unared muy perturba-
da (debido a unidades de potencia,
tiristores por ejemplo), alimentar la parte de instrumentacion por medio de un
transformador de aislamiento, con la pantalla unida a tierra.

CONEXION AL CAPTADOR, ENTRADA DE LA MEDIDA

e Separar fisicamente en todo el recorrido, las lineas de sefial (mV, Pt 100,
4-20 mA) de las lineas de potencia o de mando de relés, contactores,
servomotores, actuadores, etc. (Utilizar bandejas o conducciones
diferentes e independientes).

e Para grandes longitudes de cable de sefial, utilizar cables con hilos
trenzados y apantallados.

en serie

en estrella

. . . A
IMPORTANTE: La pantalla debe estar obligatoriamente unida a
| tierraen un solo punto y en el lado de larecepcién de la sefial, es decir,
en un borne de tierra cerca del instrumento.

e Entrada Termopar: Usar cable de extensién o compensacion HASTA LOS
MISMOS BORNES DEL APARATO, observando su polaridad.

e Entrada Pt 100: Usar cable de 3 hilos para compensar las influencias de las
resistencias parasitas del cable de cobre (seccién 1,5 mm? 6 0.06 in?).

e Entrada mV: Usar cable de cobre-cobre de 1,5 mm?2 6 0.06 in? de seccion.
Respetar la polaridad.

e Entrada mA: Usar cable de cobre-cobre de 1,5 mm? ¢ 0.06 in? de seccion,
respetando la polaridad y afiadiendo en paralelo con los bornes un
shunt de 3,74 Q. ATENCION: La falta del shunt puede
provocar la entrada directa de la tensiéon de alimentacién
del bucle 0...4-20 mA, dafiando el circuito de entrada.

TOMA DE TIERRA

¢ En caso de disponer de ella, las mallas de los cables apantallados deben unirse
en estrella en un mismo punto de la instalacion (masa metalica), con un
conductor de la misma seccién que los hilos de la alimentacién o comunicacion.

Puesta a tierra de las pantallas
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Puesta a tierra de las lineas de comunicacion.
Unir s6lo un extremo de la pantalla. No unir el
resto de pantallas entre instrumentos.
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3.2 EJEMPLOS DE CONEXIONADO

MUY IMPORTANTE: Comprobar que la sefial a medir y su rango son las
mismas que se indican en la etiqueta adhesiva de caracteristicas.

Conexion de las pantallas

—| MOD. BS-2200, BS-2300, BS-2400 y BS-2500 F—

Entrada Lineal mV, mA
Transmisor 4-20 mA, 2 hilos

Regulaciéon Discontinua
(Modulacién de tiempo)

Regulacién Continua
(Modulacién de corriente)

Salida por relé Salida 0...4-20 mA
Shunt. ext. 3,74 Q
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—| MOD. BS-2100

Regulacion Regulacion
Entrada Lineal mV, mA Discontinua Continua
Transmisor 4-20 mA, 2 hilos (Modulacién de tiempo) (Modulacion de corriente)
Salida por relé Salida 4-20 mA
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4. DESCRIPCION DEL FRONTAL (salvo BS-2500)

NOTA: EI modelo BS-2500 para rail DIN sélo
puede ser configurado y parametrizado por su
comunicacién RS-485 Modbus desde PC

BS-2400

BS-2200 BS-2300

[ Indicador de la MEDIDA REAL del proceso y MENSAJES en configuracion.
[] Indicador SP Consigna y valor de los PARAMETROS en configuracién.
[] Ysp piloto led de REGULACION SP (Setpoint) o ALARMA 1.

[J Y2 piloto led de ALARMA 2.

[J Y3 piloto led de ALARMA 3.

[] AM piloto led de estado MANUAL en funcién AUTO/MANU.

] G Tecla de MENU.
Permite acceder a los diferentes PARAMETROS y CODIGOS.

[0 A Tecla INCREMENTO. En modo DIRECTO aumenta [SP] o [AL 1]
Aumenta el valor del digito o cédigo seleccionado.

1 € Tecla DESPLAZAMIENTO. En modo DIRECTO reduce [SP] o [AL 1]
Desplaza la posicion del digito o cédigo seleccionado.

[l <J Tecla ENTRADA o VALIDACION de dato.
Introduce el cambio realizado en la memoria del instrumento.

5. MODO DE EMPLEO (salvo BS-2500)

Al poner en marcha, el instrumento hara un Chequeo y mostrard un n°® Version
Autochequeo CELF Version del software agoo
Fi D

A continuacion entrara en Funcionamiento Normal mostrando arriba el valor de
la Medida [PV] y abajo el valor de la Consigna [SP] o de la Alarma 1 [AL 1].

5.2 ARBOL DE MENUS

Empieza en un MENU PRINCIPAL que permite:

Menti PARAMETRIZACION (Entorno del Proceso) Pulsar G2

Permite preseleccionar los parametros que afectan al proceso: Consigna (SP),
Alarmas (AL), Estacién Auto-Manu, monitorizacion y actuacion de la salida.
Al final del ment mediante claves de acceso (Passwords) puede entrarse en:
Submenu PID

Permite ajustar los parametros de PID, Autotuning y Fuzzy-Logic.

Subment CONFIGURACION

Permite habilitar o configurar las diferentes funciones del instrumento:
Entrada de sefial, Unidades, Rango, Modo alarma, Modo regulacion, Histéresis,
Claves de acceso, Parametros de comunicacion, etc.

Subment CALIBRACION

Permite recuperar la calibracion original de fabrica o RECALIBRAR de nuevo.

5.3 MODIFICAR PARAMETROS. Procedimiento General

Ejemplo para modificar SP. Procedimiento similar para todos los Parametros.
[ Pulsar G aparece |5F «— indica que esta en Consigna SP
HEHE5| <« indica el valor actual de SP

O pulsar & aparece |57

,95'5,\9/34— indica el digito a modificar.

[] con Q se incrementa el digito parpadeante de 0 a 9 en cada pulsacion.
[] con (( se selecciona el digito a modificar por desplazamiento a laizquierda.
\/
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Repetir los puntos [ ] y [] hasta ver [5F
HEEE| «— el valor de SP deseado.

Pulsar <J para validar
MUY IMPORTANTE A TENER EN CUENTA
- El digito seleccionado a modificar s6lo puede ser incrementado.

P.e. Para cambiar de valor 7 a valor 5 se pulsara ﬁ obligando a pasar
por7,8,9,0,1, 2, 3,4, hasta llegar a 5.

- En el digito de millar después del 9 aparece (-1), (- ),ydenuevo0, 1, 2...

5.4 [SP] CONSIGNA DE REGULACION (modo Regulador)

Impone en el instrumento a que valor se desea controlar el proceso.
En funcionamiento normal el valor de SP se muestra en el display inferior.
[SP] ([AL 1] si Yout = onof ) pueden ser preseleccionados de dos modos:

DIRECTO: aumentar con A disminuir con « y validar con <J.
DESPLAZAMIENTO: con el sistema de desplazamiento indicado en 5.3

La preseleccion esta limitada por los valores puestos en [SC Lo] y [SC Hi].

5.5 [FunC] ESTACION AUTO-MANUAL (modo Regulador)

La funcién [FunC] permite cambiar de modo regulaciéon automatica normal
AUTO a modo MANU para maniobrar manualmente la salida de control (MV).
En [Auto], el lazo de control PID esta cerrado. Funcionamiento normal.

En [MAnNu], el lazo de regulacion se abre permitiendo manejar desde el teclado
la salida de control del proceso. El led A/M indica que esta en modo Manual.
PASAR DE AUTO A MANUAL

Pulsar la tecla & hasta visualizar [FunC] y [Auto] en el display inferior.

Para cambiar, pulsar la tecla Ay aparecera [MAnu]. Validar con <J.

Para volver a [Auto] pulsar de nuevo la tecla A y validar con <J.

MODIFICAR EL VALOR DE SALIDA EN MANUAL
Pulsar de nuevo G hasta visualizar [out] y en el display inferior [000.0] en %
Para aumentar el % de la salida (MV) pulsar A, disminuir con €y fijar con <J.

5.6 [out] VALOR DE LA SALIDA DE REGULACION (MV

En modo [Auto] (sélo lectura) indica el valor (MV) de Salida de Control de PID.
En [MAnu] (lazo abierto) permite accionar manualmente la Salida de Control.
El valor (MV) se presenta en porcentaje, desde 0,0 % hasta 100.0 %.

5.7 [AL 1] [AL 2] [AL 3] CONSIGNAS DE ALARMA

Imponen el valor de accionamiento de las alarmas AL segin el modo o la funcién
seleccionada. El valor preseleccionable esta limitado por [SC Lo] y [SC Hi] para AL1.

[AL 1] s6lo aparece en modo [Yout] = onof. Puede prefijarse como en [SP].

[AL 2] sélo aparece con el equipo configurado como «indicador con alarmas»
o «regulador continuo/discontinuo». Desactivada en modo Paso a Paso.

[AL 3] desactivada si el instrumento esta configurado como Salida Analégica.
La Histéresis de conmutacion se preselecciona en el Subment Configuracion.

5.8 ACCESOS A SUBMENUS

Las claves (Passwords) puestas en origen son [0123] en todos los casos.
Pid

Introducir clave. Ver 6.

[ConF] ACCESO A SUBMENU CONFIGURACION _Introducir clave. Ver 7.

CAL Introducir clave. Ver 8.

6 CONTROL PID

La clave de acceso a los ajustes PID en origen es [0123]. Para cambiarla ir a
[PPid] en el menu configuracién o ver el Manual de Usuario de esta serie.

E
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e Acceso al Submenu PID
Pulsar la tecla G hasta visualizar [Pid] [0000] .

Introducir la clave con las teclas A , &y validarla con ¢J.
Si la clave es correcta entrara en el Submenu PID.
Si la clave no es correcta se mantendra el némonico [Pid] [0000] .

Accede a todos los parametros que afectan a la regulacion del proceso, asi
como las funciones de Autotuning y Fuzzy-Logic.



6.1 PARAMETROS DEL CONTROL PID
bP] IMPOSICION DE LA BANDA PROPORCIONAL

Determina, entre 1 y 9000% del rango de regulacion, el margen de
actuacion del control PID. El valor de origen es 5%.

ti] IMPOSICION DEL TIEMPO INTEGRAL

Determina, entre 0,0 y 900,0 minutos, el factor de integraciéon en la
correcion del error de offset de regulacién. El valor de origen es 4,0 min.

[td] IMPOSICION DEL TIEMPO DERIVADO

Determina, entre 0 y 3600 segundos, el factor de respuesta de la salida
de control PID a una perturbacién del proceso. En origen es 40 seg.

[CY] AJUSTE DEL TIEMPO DE CICLO DE MODULACION

Ajusta el tiempo total de modulacion (actuacién + reposo) de control.
Sélo para Regulacion Proporcional DISCONTINUA (relé o légica).
Ajustable entre 0 y 9999 s. Se suministra de origen con Cy = 20 s.

6.2 PARAMETROS DEL CONTROL PASO A PASO
[tcAr] AJUSTE DEL TIEMPO DE CARRERA DE VALVULA

En modo Paso a Paso para valvulas motorizadas, introduce en PID el
tiempo de recorrido de la valvula del a 9999 seg. En origen es 60 seg.

[PMin] AJUSTE DEL TIEMPO MINIMO DE MODULACION

En modo Paso a Paso para valvulas motorizadas, introduce el pulso
minimo de accionamiento de valvula entre 0 y 100%. En origen es 1%.

6.2 [PulS] VALOR DE PULSO PARA AUTOTUNING PID

Prefija el valor y direccién del pulso en escalén que el sistema Autotuning
provocaréa en el proceso para calcular los valores de PID. Expresado en % de
la Salida de Regulacion. El valor habitual (en origen) es de 100.0%.

No tocar. Modificar sélo si el proceso lo requiriera. Ver Manual de BS-2000.

6.3 [AUTO] AUTOTUNING (AUTOSINTONIA DE PID

La funcién [Auto] Autotuning calcula automaticamente los valores de PID.
Es recomendable prefijar [SC Lo] y [SC Hi] cercanos al rango del proceso para
maximizar la resolucién de la Banda Proporcional a calcular con [Auto].
Introducir un valor en SP y arrancar [Auto] en cualquier situacion del proceso.

e Ejecucién de Autotuning [Auto]
Pulsar la tecla & hasta visualizar [Auto] [Pid] que indica la funcién de
Autotuning. Seguidamente pulsar «J. Cuando finalice indicara [donE].

Una vez iniciado [Auto], no pulsar ningu-

Aukol  plAuko] _______ Aukao na tecla, pues el instrumento finalizaria la
F.d ooog v donk
En proceso £ Final

rutina del célculo indicando [Erro] y
volveria a los valores PID anteriores.
Para optimizar el resultado del proceso
corregir con la funcién Fuzzy-Logic.

Error de Autotuning

6.4 [F.LoG] FUNCION FUZZY-LOGIC

Permite, siguiendo la légica humana, corregir la lentitud, rapidez, o sobrepasa-
miento (overshoot) de la regulacién, optimizando la accién PID para mejorar la
respuesta del proceso controlado.

El usuario, evallia visualmente las necesidades del proceso y corrige la accion
de control por medio del Fuzzy-Logic a fin de conseguir méas rapidez o lentitud
de respuesta, o/ly amortiguar el sobrepasamiento de la variable regulada.

e Procedimiento de utilizacién Fuzzy-Logic : .,
A . ) Niveles de correccion
Pulsar A hasta [F.LoG] [Pid] y validar con <J NINGUNO v ,
Seleccionar la accién a corregir: AlGO v o
Mas Rapido se indica con [F.LoG] [FASt] Algo més ............ ca
Mas Lento se indica con [F.Log] [SLo] MUChP.méS e c=z3
Menos Sobrepasamiento con [F.Log] [SHoo] | Muchisimomés ... = =3

Una vez decidido el tipo de mejora, pulsar «J. A continuacién seleccionar
con A el factor de correccién entre los cuatro niveles de efecto, que se veran
en el display inferior como indican los simbolos del cuadro superior.

Pulsar «J para recalcular el PID que modificara la respuesta del proceso.

Ajuste

Fuzzy-Logic para LAN=1T]
optimizacién Pd
de PID

Acelera la
respuesta de
la regulacién

=) o = = =
i
P A o b hrd hrd hrd
D D D D o
Ralentiza la r cI - C g [
a regulacién
P A o hnd hnd hnd hnd
T T T T 1
Disminuye el i S P i i
= = =
) ? < b b hrd hrd

efecto de
AFLOG FAST

Sobrepasamiento
de SP (overshoot)

A Incrementa el efecto de la accién. G Retorno sin validar. <J Valida la accién o el nivel.

6.5 AJUSTE MANUAL DE PARAMETROS PID

METODO DE AJUSTE DEL PID POR APROXIMACION

Es atil cuando el proceso no permite utilizar control On-Off (Todo-Nada) usado
por el método de célculo por Oscilaciones Limite (Ver Manual de Usuario).
Se basa en ajustar el PID por aproximacion de la forma siguiente:

Introducir la consigna de regulacién SP que necesite el proceso.

Fijar bP = 10% con Ti y Td = 0 y observar el comportamiento del proceso
Si oscila, aumentar bP hasta la estabilizacién. Si es lento, disminuir bP.
Como que esta trabajando en proporcional pura (P), se producira un error de
offset que se mostrard como una diferencia estable entre SP y la medida.
Cuando la oscilacién del proceso sea minima, aumentar bP en 1 6 2 puntos
y ya se puede pasar a determinar la accioén integral Ti.

Seleccionar un valor de Ti lo suficientemente alto para conseguir un compor-
tamiento casi puro, p.e. 30.0 minutos.

A continuacioén bajar el valor de Ti lentamente, al principio de 5 en 5 min. y
al final de 1 en 1 min. y comprobar que el error de offset va siendo corregido.
Generar entonces perturbaciones en el proceso, p.e. moviendo la consigna.
El ajuste sera correcto si el amortiguamiento de la oscilacion es de 4:1.
Poner el tiempo derivado Td entre 1/5 y 1/10 del tiempo ajustado en Ti .
Si se desea puede acabarse de optimizar mediante la funcién Fuzzy-Logic.

7 CONFIGURACION

ACCESO AL SUBMENU CONFIGURACION
La clave de acceso puesta en origen es [0123] . Para cambiarla ir a [PCnf]
e Acceso al Submentd Configuracién w
Pulsar la tecla &> hasta visualizar [ConF] [0000] parpadeante.
Introducir la clave con las teclas Ay € validandolo con <«J

Conf
gaR s
Valida los cambios

A Incrementa el valor (0..9) del digito
& Desplaza la posicién del digito

Si la clave es correcta se entraré en el Subment CONFIGURACION.

A continuacion apareceran los neménicos de los los parametros para
Configuracion de forma resumida y en orden de aparicion:

inPt SELECCION DE ENTRADA DE SENAL

Permite seleccionar el tipo de captador de temperatura o de sefial que ha de
tener la entrada del instrumento. No necesita recalibrar.

[unit] SELECCION DE UNIDADES DE MEDIDA

Permite seleccionar entre unidades de temperatura, [°C] y [°F], sin reajuste.
Sélo para entradas de Pt100 y Termopares.

PJdEC] SELECCION DE PUNTO DECIMAL

En mA y mV permite seleccionar entre [0000] [000,0] [00,00] y [0,000]
En Pt100 se autoselecciona exclusivamente a 000,0.
En Termopar se autoselecciona sin decimales 0000.

inLo FIJACION DEL MINIMO DE RANGO

Fija el punto minimo del rango de medida entre -1999 y 9999.
Sélo para entradas de 0..4-20 mA y mV. En origen esta a 0,0

inHi FIJACION DEL MAXIMO DE RANGO

Fija el punto méaximo del rango de medida entre -1999 y 9999.
Sélo para entradas de 0..4-20 mA y mV. En origen esta a 100,0

[FMed] SELECCION DEL NIVEL DE FILTRO DE MEDIAS

Ajusta la amortiguacion de la medida en la sefial de entrada.
Ajustable entre 0 (minima) y 14 (maxima). En origen esta a 5.

FPiC SELECCION DEL NIVEL DE FILTRO DE PICOS

Ajusta la respuesta de la medida a picos parasitos en la sefial de entrada.
Ajustable entre 0 (minimo) y 6 (méximo). En origen esta a 0.

[Lin] [oFF] ACTIVACION DE LA LINEALIZACION

Permite la activacion [on] o desactivacion [oFF] de la linealizacién de usuario
para entradas de mV o de 0..4-20 mA. Dispone de 9 tramos preseleccionables
introduciendo valores de la curva a linealizar en Lin Al...Lin A10 vy los valores
deseados de linealizacién en Lin bl...Lin b10 .

Lin] [Al ENTRADA DE LINEALIZACION
Permite introducir hasta 10 puntos (Al...A10) de la medida a linealizar.

[Lin] [b1] SALIDA DE LINEALIZACION
Permite introducir los 10 valores (b1...b10) que se desea para Al1..A10.
[oFin] CORRECCION DEL OFFSET DE INDICACION
Tara manual. Sirve para corregir diferencias de indicacién en la medida. Con
signo positivo, se resta a la medida y con signo negativo, se suma a la medida
el valor seleccionado a la lectura del display.
Limitado a £100 puntos de indicacion.



[Yout] SELECCION DE MODO SALIDA DE REGULACION

Permite seleccionar el modo de trabajo del instrumento

[onoF] como Indicador simple o con 3 Alarmas On-Off

[diSC] como Regulador PID discontinuo + Alarma 2 'y 3

[P-P] como Regulador PID para véalvulas Paso a Paso + Alarma 3
[Cont] como Regulador PID continuo + Alarma 1y 2

Sélo si el instrumento tiene instalada la tarjeta Salida Analégica opcional.

SCLo] FIJACION DEL MINIMO DE RANGO DE REGULACION

Fija al punto minimo del rango de regulacién que el SP puede ser posicionado
y determina el calculo de bP en el control PID. Si la sefial supera el 10% del
rango por debajo, el display mostrara [UndE]. Ajustable entre -1999 y 9999.

[SCHi] FIJACION DEL MAXIMO DE RANGO DE REGULACION

Fija al punto maximo del rango de regulacién que el SP puede ser posicionado
y determina el célculo de bP en el control PID. Si la sefial supera el 10% del
rango por encima, el display mostrara [OVEr]. Ajustable entre -1999 y 9999.

[MdA1] SELECCION DEL MODO DE LA ALARMA 1

Habilitada sélo si el instrumento tiene [Yout] = [onof].

Tipos de Alarma: [0] Desactivada - [1] Maximo - [2] Minimo
Regulacion On-Off: [3] Todo/Nada Calor - [4] Todo/Nada Frio
Especiales: [5] Todo/Nada Simétrica Calor - [6] Todo/Nada Simétrica Frio

[HY 1] FIJACION DE LA HISTERESIS DE ALARMA 1

Permite seleccionar el margen de la Histéresis de conmutacion de la Alarma 1
Ajustable en + 100 puntos de indicacién. En origen esta en 5 (6 0,5) puntos.

do 1l SELECCION DE ESTADOS DE ALARMA 1

Con AL 1 activada, permite seleccionar el estado de la salida correspondiente.
[no.no] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente abierto.
[no.nc] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente cerrado.
[nc.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente abierto.
[no.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente cerrado.

[MdA2] SELECCION DEL MODO DE LA ALARMA 2

Habilitada soélo si el instrumento tiene [Yout] = [onoF] o [diSC] o [Cont].
Tipos de Alarma: [0] Desactivada - [1] Maximo - [2] Minimo - [7] Ventana
Regulacion On-Off: [3] Todo/Nada Calor - [4] Todo/Nada Frio

Especiales: [5] Todo/Nada Simétrica Calor - [6] Todo/Nada Simétrica Frio

[SPA2] DEPENDENCIA DE CONSIGNA DE LA ALARMA 2

Permite seleccionar el modo de dependencia de la consigna de la Alarma 2.
[ind] Independiente - [SoL] Solidaria a la consigna de SP o a la alarma AL1

HY 2 FIJACION DE LA HISTERESIS DE ALARMA 2

Permite seleccionar el valor de la Histéresis de conmutacién de la Alarma 2.
Ajustable en + 100 puntos de indicacién. En origen esta en 5 (6 0,5) puntos.

do 2 SELECCION DE ESTADOS DE ALARMA 2
Con AL 2 activada, permite seleccionar el estado de la salida correspondiente.

[no.no] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente abierto.
[no.nc] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente cerrado.
[nc.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente abierto.

[no.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente cerrado.

MdA3] SELECCION DEL MODO DE LA ALARMA 3

Habilitada solo si el instrumento tiene [Yout] = [onoF] o [diSC].

Tipos de Alarma: [0] Desactivada - [1] Maximo - [2] Minimo - [7] Ventana
Regulacion On-Off: [3] Todo/Nada Calor - [4] Todo/Nada Frio

Especiales: [5] Todo/Nada Simétrica Calor - [6] Todo/Nada Simétrica Frio

SPA3] DEPENDENCIA DE CONSIGNA DE LA ALARMA 3

Permite seleccionar el modo de dependencia de la consigna de la Alarma 3.
[ind] Independiente - [SoL] Solidaria a la consigna de SP o a la alarma AL1

HY3 FIJACION DE LA HISTERESIS DE ALARMA 3

Permite seleccionar el valor de la Histéresis de conmutacién de la Alarma 3.
Ajustable en + 100 puntos de indicacién. En origen estd en 5 (6 0,5) puntos.

do 3 SELECCION DE ESTADOS DE ALARMA 3
Con AL 3 activada, permite seleccionar el estado de la salida correspondiente.

[no.no] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente abierto.
[no.nc] Estado: normalmente abierto. En Fallo: normalmente cerrado.
[nc.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente abierto.
[no.no] Estado: normalmente cerrado. En Fallo: normalmente cerrado.

NOTA: Las anteriores Alarmas tienen su correspondencia en las salidas de relé
o légicas del instrumento Y1, Y2 e Y3. Por tal causa alguna de ellas puede no
ser compatible con los diferentes tipos de funcién al que se haya configurado.

El estado de las Alarmas se presenta en el frontal indicados por los pilotos LED
que muestran si la salida légica o los relés correspondientes estan activados.

[FAMP] PRESELECCION DE RAMPA CONSIGNA

Permite fijar el valor de la rampa en unidades por minuto, con la que, al poner
en marcha el regulador, una consigna temporal se movera hasta alcanzar el
valor de regulacion [SP]. Cualquier modificacién posterior de la consigna SP
producird una nueva rampa entre el anterior valor de SP y el nuevo valor de SP.

Ajustable de 0001 u/min. hasta 9999 u/min. El punto decimal se autoasigna en
funcion de lo seleccionado en [PdEC]. El valor 0000 pone la rampa en OFF.
Férmula de Célculo:

Valor de [rAMP] = (Valor de SP - Valor de partida) / Tiempo total en minutos
P.e. Se precisa que al dar alimentacion al instrumento la temperatura suba en
1 Hora hasta la consigna SP puesta en 225 °C : (225-0) / 60 = 3,8 °C/min.

Al poner [rAMP] a [003,8] la variable subira en linea hasta 225 °C en 1 Hora.

Si después la consigna es modificada desde 225 °C a 270 °C, con ese mismo
valor de [rAMP] la consigna temporal tardara (270-225) / 3,8 °C/min. = 12 min.

Mout] SELECCION DE LA ACCION DE REGULACION

Permite seleccionar el tipo de accion de control:
[inV] Inversa o Calentar (tipo puesto en origen) o [dir] Directa o Enfriar
NOTA: No confundir con la inversién del estado de salida [do 1, do 2 y do 3]

[Lor] AJUSTE DE MINIMO DE RANGO DE REGULACION
Impone el minimo de la salida [out] de regulacién PID entre 0,0 y 100,0%.

[Hir] AJUSTE DE MAXIMO DE RANGO DE REGULACION

Impone el maximo de la salida [out] de regulacién PID entre 0,0 y 100,0%.
En origen [Lor] =0% y [Hir] =100% limitan la accion de la salida de control.

[Aout] SELECCION DEL TIPO DE SALIDA ANALOGICA
Soélo si el instrumento tiene instalada la tarjeta Salida Analégica opcional.
Permite seleccionar el tipo de salida [0-20] o [4-20] u [oFF] (inhabilitada).

[A Lo] AJUSTE DEL RANGO A 0..4 mA DE SALIDA ANALOGICA

Soélo si el instrumento tiene instalada la tarjeta Salida Analégica opcional.
Preselecciona entre -1999 y 9999 el minimo del rango asociado a 0..4 mA

A Hi AJUSTE DEL RANGO A 20 mA DE SALIDA ANALOGICA

Sélo si el instrumento tiene instalada la tarjeta Salida Analdgica opcional.
Preselecciona entre -1999 y 9999 el maximo del rango asociado a 20 mA

CoAd] PRESELECCION DE LA DIRECCION DE COMUNICACION

Sélo si el instrumento tiene instalada la opciéon COMUNICACION MODBUS.
Fija la direccién de comunicacioén del dispositivo para conexién desde PC.
Seleccionable de 0 a 255. Por defecto la direccién puesta en origen es [0001].

bAud PRESELECCION DE LA VELOCIDAD DE COMUNICACION

Sélo si el instrumento tiene instalada la opcion COMUNICACION MODBUS.
Fija la velocidad de comunicacién del dispositivo para conexién desde PC.[0]
9.600, [1] 4.800 y [2] 38.400 bauds. La velocidad de origen es [2] .

PPid CAMBIO DE PASSWORD A SUBMENU PID

[PCnF] CAMBIO DE PASSWORD A SUBMENU CONFIGURACION

PCAL] CAMBIO DE PASSWORD A SUBMENU CALIBRACION

Permiten cambiar las Claves de acceso. Introducir un nuevo nimero y validar. —

MUY IMPORTANTE:

Cuando se cambien las Claves se recomienda apuntar el nuevo nimero en un
lugar seguro o usar cifras faciles de recordar.

8. CALIBRACION. VER MANUAL DE USUARIO

Este Submen( permite recuperar la calibracion original de
fabrica o realizar una nueva Recalibracién, siendo de uso
exclusivo del técnico de instrumentacién. Se recomienda no
entrar si no se tienen los conocimientos y/o Utiles necesarios.

Para operar este men( ver CALIBRACION en Manual de Uso.

9. LOCALIZACION DE AVERIAS

EFECTO CAUSAS

Aparece o ,_-,',’_: La sefial de entrada es menor que [SC Lo].

Aparece N La sefial de entrada es mayor que [SC Hi].
ooy

Aparece - _ Rotura de linea o ausencia de sefial de medida.
crro Si aparece en [Auto] [Pid] cancela el proceso.

Aparece SELF Fuertes perturbaciones eléctricas en la entrada
EESE de medida y/o en la alimentacién de red.

QUEDA RESERVADO EL DERECHO DE INTRODUCIR MODIFICACIONES SIN PREVIO AVISO.
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